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Team und Netzwerk
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Dipl.-Ing. Marvin Elz
Entwicklung Steuerung & 
Datenkommunikation

Dipl.-Bw. (BA) Antonia Rickert
kaufm. Geschäftsführerin,
Controlling, Vertrieb

Dipl.-Ing. Matthias Marsel
Entwicklung Mechatronik

Dipl.-Ing. Tim Bögel
techn. Geschäftsführer, 
Entwicklung Mechanik

Dr. Norbert Rauch
Rauch Landmaschinenfabrik GmbH

Dr. Michael Müthing
Müthing GmbH & Co. KG

Prof. Dr. Thomas Herlitzius
TU Dresden

Mentoren und Coaches



Problemstellung
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Klimawandel

Gesetzgebung

Betriebs-
wirtschaft

LANDWIRT

Åzunehmende Wetterextreme
ÅErosionsprobleme

ÅDünge- / Gülleverordnung
Åkommendes Glyphosatverbot

ÅErnteausfälle
Åeffizienter Maschineneinsatz



Problemstellung
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Å Grundbodenbearbeitung

Å Stoppelbearbeitung

Å Saatbettbereitung

Å Aussaat

Å mechanische Unkrautbekämpfung

Arbeitsgänge in der Bodenbearbeitung:

Diverse Anbaugeräte für die 
unterschiedlichen Arbeitsgänge notwendig

50%

15%

26%

9%

Bodenbearbeitung & Aussaat

Düngung & Pflanzenschutz

Ernte

Sonstiges (z.B. Bonituren)

Zeitanteile am Produktionsprozess
(Winterweizen; konventionell)

Datenquelle: KTBL



Stand der Technik
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Federzinkengrubber

1950

Pflug

Passiv gezogene Geräte:

heute

Quelle: Kverneland
Quelle: Regent



Stand der Technik
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Quelle: Hatzenbichler

Aktiv angetriebene Geräte: Geräte zur mech. Unkrautbekämpfung:

Quelle: Amazone

Kreiselegge

Quelle: Kuhn

Bodenfräse

Ackerstriegel
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RotapullEvo- Bodenbearbeitungsmodul

Valkyrie- Generatormodul

Ackerscanner- Sensormodul

Quelle: Kronos



Bodenbearbeitungsmodul- RotapullEVO
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Forschungsmuster TU Dresden Prototyp Kronos

Quelle: KronosQuelle: Kronos



Stoppelbearbeitung mechan. UnkrautbekämpfungSaatbettbereitung & Aussaat

Bodenbearbeitungsmodul- RotapullEVO

Einsatzmöglichkeiten 
(durch drehzahlvariablen Antrieb)

Folie 9

Quelle: Kronos


